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n TC264 核心板 MCU最小系统

nTC264 PCB设计注意事项

n 电路板焊接调试注意事项



单片机最小系统
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nMCU-TC264
nMCU供电电路

nMCU复位电路

nMCU时钟电路

nMCU仿真下载电路

nMCU故障指示电路



MCU-TC264
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n 最高主频200MHz，双核TriCore™架构

n TriCore™内置的DSP功能

n 程序存储器：容量高至2.5MB
n 带有ECC保护的最大240KB RAM
n 48个12位SAR ADC转换器

n 支持100Mbit以太网

n 支持FlexRay、CAN、CAN FD、LIN和SPI
n 定时器模块（GTM、CCU6、GPT12）
n 单电源5V或3.3V
n 用于实现处理器间通讯的高速串行接口

n 用于实时视觉和雷达数据跟踪的2.5 GHz
高速轨迹端口(ADAS专用版本支持)



MCU_电源电路
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pPort/Pad domain (VEXT)
n 3.0V - 5.5V LP/MP/LVDSM
n  GPIO overlaid with ADC

pCore domain (VDD)
n 1.3V ± 10 %
n VSS : Exposed Die-pad

p Flash, Osc., JTAG, LVDSH
n  3.3V ± 10 %
n VSSOSC : Separate Osc GND



MCU_电源电路
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pADC domain (VDDM/VAREF)
n 5.0V ± 10 % or
n 3.3V ± 10 %
n VSSM/VAGND : ADC GND

p Flexpad domain (VFLEX)
n 3.0V - 5.5V LP/MP

p Standby domain (VEXT)
n 3.0V - 5.5V



MCU电源模式选择
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p5 V单电源供电
n 3.3V内部输出

n 1.3V内部输出

pEVR开关模式拓扑结
构
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p5 V单电源供电
n 3.3V内部输出

n 1.3V内部输出

pEVR LDO拓扑结构
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p5 V单电源供电
n 3.3V内部输出

n 1.3V内部输出

pEVR LDO拓扑结构



MCU电源模式选择
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p外部供电模式
n 5V外部供电

n 1.3V外部供电

n 3.3V内部输出



MCU电源模式选择
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p3.3 V单电源供电
n 1.3V内部输出

pEVR开关模式拓扑
结构



MCU电源模式选择
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p3.3 V单电源供电
n 1.3V内部输出

pEVR LDO拓扑结构



MCU电源模式选择

页码

英飞凌汽车电子生态圈

p3.3V单电源供电
n 1.3V内部输出

pEVR LDO拓扑结构



MCU电源模式选择
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p外部供电模式
n 5V外部供电

n 3.3V外部供电

n 1.3V外部供电



MCU电源模式选择总结
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p内核电的供电选择
n当功耗小于200mA的时
候，选择内部LDO直接
输出模式（b、f）

n当功耗大于200mA的时
候，选择内部LDO输出+
外接MOS的方式（c、g）

n当需要大电流的时候，
选择1.3V SMPS稳压器
（a、e）



MCU电源模式选择
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MCU_复位系统
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p/PORST是双向复位引脚
n复位输入引脚
n supply电源故障时重
置输出

p/ESR0是默认的复位输出
引脚
n可配置为复位输入/输
出/ GPIO

p/ESR1是默认的NMI引脚

n可配置为复位输入/输
出/ GPIO



MCU复位电路
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p实际电路
n按键复位



MCU时钟系统
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MCU时钟电路
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p实际电路



MCU仿真下载电路
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pMCU的仿真下载口
有两种形式:
n JATG：16PIN接口

n DAP：10PIN接口

p实际电路：DAP接口



故障指示电路
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pLED灯亮，故障提示，分析原因
n程序进入TRAP
n电源短路

nMCU引脚互相有短接



 PCB设计注意事项
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p TC264 封装

p TC264布局

p TC264 布线



TC264  封装
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nTC264采用TQFP144封装

n中间有接地和散热焊盘

一定要连到
0V上

（GND）



TC264 PCB 布局（1）
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n按功能模块布局

n电源的电容再放在电源附近

n要尽量保证信号线最短

n注意晶振要放在晶振信号附
近，信号线尽量短

n1.3V输出外接MOS要放在对
应引脚附近

n对需要测试的地方，可以添
加焊盘测试点



TC264 PCB 布局（2）
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n各电源和地线区域的划分

n备注：234和264类似



TC264 PCB 布局（3）
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TC264 PCB 布线
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pPCB 布线
n线宽：不要超过MCU管脚的宽度（6mil）
n过孔：信号线过孔 一般0.3/0.6mm即可（内径/外径）

n晶振：晶振下面不能走线

n电源：地线线宽要大于电源线，具体根据电流大小来判断

n内核电源：内核电源1.3V线尽量宽，芯片下面尽量敷铜平面，保持
电流流通性

nMCU散热：MCU 散热焊盘要打孔，而且各个层最好都敷铜，使各
个层连接起来，增加散热面积

n丝印标注：对需要测试的电源 、信号添加丝印标注，接插件尽量
标注出1脚，比如仿真下载口



电路板焊接调试注意事项
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p焊接
n由于MCU需要散热，所以焊机要注意热风枪温度350℃左右即可。

nMCU焊接焊接完成后，用镊子确认下各个引脚是不是都焊接上了。

n所有的电路都焊接完成后，需要用万用表通断档，测试下各个电
源和地之间是否有短路现象，然后方可上电。



电路板焊接调试注意事项
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p调试
n调试是在焊接完成，在测量电路板没有短路的前提下，给电路板
上电和调试。

p调试步骤
n测电源：先测电源是否正常，比如3.3V，1.3V等。

n测复位：如，按下复位键，故障灯亮，松开按键，故障灯灭，复
位电路正常。

n测晶振：用示波器测晶振的两端是否有波形。

n测仿真下载口：连接仿真器，下载程序。



TC264核心板实物图



仿真器和TC264扩展板



技术支持
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n大学生智能车竞赛技术支持群 n 北京乾勤科技发展有限公司

电话：      010－82642324

传真：      010－82641640

地址：      北京市中关村北二街四号 水清木华园 5＃212

邮编：      100190

信箱：      service@qianqin.com.cn

网址：      www.qianqin.com.cn
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